Odnajdywanie portu
Arduino w programie
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-> Taka aplikacja musi “znalezc¢” port na ktérym znajduje sie nasze urzgdzenie.

->0 ile znamy swoj komputer mozemy wpisac port raz i pilnowac, aby sie nie
zmieniat.

->Ale co jesli chcemy by to urzgdzenie nadawato sie do uzytku typu
plug-and-play???(Wiele ré6znych komputeréw, oraz uzytkownicy nie majacy
pojecia o programowaniu).
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Zatozenie:

Chcemy stworzyc¢ takie narzedzie aby uzytkownik po sciggnieciu naszego
oprogramowania i podtgczeniu urzgdzenia do dowolnego portu mogt nacisngc¢
start i korzystac z funkcjonalnosci naszego projektu.

-> W tym celu potrzebujemy sposobu na przeszukanie portow szeregowych
oraz potwierdzenia, ze urzadzenie, ktore znalezlismy jest tym czego szukamy.



K d A d : " void findPort (String key, String startMessage) {
O r UInO- String SM = "";

while(true) {
Serial.println(kev):;
Serial.setTimecut (5000} 7

delay (300) »

SM.trim():

if{5M == startMessage) |
digitalWrite (3,HIGH) ;
Serial.println(startMessage)
break;

1

wvoid setup() {
pinMode (3, OOTPUT) -
Serial.begin (9600} ;
findPort ("4", "B")

void loop() |

Serial.println(™It’'s mel™):



Kod aplikaciji
(python):

def serial ports(keyString,stortMessage):
ports [1
sys.platform.startswith{ ‘'win"}:
ports = [ 'COMEs’ (1 1} i range (256} ]

sys.platform.startswith( ' linux') sys.platform.startswith( ' cygwin"):

temp list glob.glob ('/dev/tty[A-Za-z]*")
sys.platform.startswith( darwin"):
ports = glob.glob('/dev/tty.*")

EnvironmentError( "Unsupported platform”)
sys.exit(e)
result = []
port ports:

s = serial.Serial(port)

s.baudrate = S6@8

s.bytesize = 8

s.parity "N

s.stopbits =1

comp = s.readline()

comp = comp.splitlines()

print(port)
comp[&] keystring :
print("Message Suits!")
s.write{startMessage)
result.append(port)

s.close()
(0%Error, serial.SerialException}:

result

signal handler(signal, frame):
print({'You pressed Ctrl4C!')
ComPort.close()
file.close()
sys.exit(@)

=f startProg(s,startMessage):

s.write(startMessage)
print{s.readline(})
print({s.readline()})




Main:

10

print{"finiding ports.
ComPort
port list .
len{port list)
print({serial ports()})
ArduinoPort = raw _input("Set Arduino Port:")

ArduinoPort = port list[@]
print{"Port for Detector is:")
print(ArduinoPort)
signal.signal(signal.SIGINT, signal handler)
ComPort = serial.Serial(ArduinoPort)
ComPort.baudrate = 2688
ComPort.bytesize = 8
ComPort.parity ‘N
ComPort.stopbits = 1
startProg(ComPort, 'B")

.
d

data ComPort.readline()
p’int{ddtdj



