Laboratorium 7.
Wykorzystanie licznikow do sterowania metoda PWM..

Cwiczenie ma na celu zapoznanie uzytkownika z metoda sterowania urzadzen za
pomoca modulacji szerokosci impulsu (PWM) z wykorzystaniem odpowiednich trybow
licznikéw wbudowanych w mikrokontroler ATmegal6. Sterowanymi elementami sa
serwomechanizm modelarski oraz dioda LED.

Czesé 1:

Zapozna¢ si¢ z trybami licznikow umozliwiajacymi sterowanie PWM. Do sterowania
serwem wybra¢ licznik 16-bitowy. Ze wzgledu na wymagane zaleznosci czasowe,
wykorzysta¢ tryb 14 licznika 16-bitowego. Z noty katalogowej serwomechanizmu odczytac
wymagane parametry impulsow i obliczy¢ wlasciwe nastawy rejestrow porownawczych ICR1
— dla generacji przebiegu o zadanej powtarzalnosci oraz OCR1A — warto$ci minimalna,
maksymalna i centralna. Program sterujacy serwem powinien po resecie mikrokontrolera
ustawi¢ centralna pozycje serwa a nast¢pnie po uplywie 2 sekund cyklicznie zmieniad
wychylenie serwa od minimalnego do maksymalnego i z powrotem.

Podlaczenie:

Serwo podlaczy¢ za pomoca stosowanych przewodéw wpinanych tak aby przewdd
czerwony podlaczony zostat do jednego z pinow VTG (+5V), czarny przewdd do pinu masy
(GND), a zotty (sygnalowy) do odpowiedniego wyjscia mikrokontrolera wytwarzajacego
sygnat PWM.

Czesé 2:

Zbada¢ zachowanie serwa przy czasach trwania impulsu: 600us i 2400us.
Przygotowa¢ drugi kanal sterowania PWM na liczniku 8-bitowym, za pomoca ktorego
zrealizowac¢ sterowanie jasnoscia swiecenia diody LED i sterowac cyklicznie rozjasnianiem i
przygasaniem diody.

Czesé 3:

Uzupei¢ sterowanie serwomechanizmu o podlaczenie poprzez interfejs RS232 z
komputera. Uzytkownik powinien poda¢ kat nastawy serwa w zakresie (£ 60 albo +£90°) —
mikrokontroler powinien ustawi¢ we wiasciwy sposob rejestr OCRIA i serwo powinno
ustawi¢ si¢ w zadanym potozeniu. Rozwiazanie sterowania mozna przygotowa¢ w LabVIEW
(sterownik VISA).

Parametry potaczenia RS232 baud: 115200, znak: 8bit, 1 bit stopu, brak kontroli
parzystosci, brak kontroli przeptywu. Port w komputerze: COM4.



